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“Sensoru sistemas automatizétai meZizstrades tehnikas izraisito augsnes iespiedumu
detektésanai un monitoringam”
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Pétijuma istenosanas progress

Petijuma merkis ir izstradat un aprobét sensoru sistémas prototipu forvardera atstato risu
reallaika monitoringam, lai uzlabotu mezizstrades darbu uzraudzibu un mazinatu tehnikas radito
negativo ietekmi uz meza augsni. Projekta paredzéts izvértét dazadu sensoru un meérisanas
tehnologiju izmantoSanas iespéjas, veikt to testéSanu kontrolétos un lauka apstaklos, ka ari
izstradat risinajumu sensoru sistémas integrésanai mezizstrades tehnika.

Petijuma sakuma posma uzsakts darbs pie risu monitoringa metodikas izstrades un
lldzSinéjo pétijumu apskata sagatavosSanas. Apkopota un analizéta zinatniska literatlra par
mezizstrades tehnikas radito risu noteikSanas metodém, papildus izvértéjot lidzigu sensoru
pielietojumu arT citds jomas. Sagatavots dazadu tehnologiju, to izmantoSanas platformu un
tehnisko parametru salidzinajums.

LidzSinéjo pétijumu izvértéjuma ipasa uzmaniba pievérsta fotogrammetrijai, LiDAR
tehnologijam, ultraskanas sensoriem, stereo un RGB-D/ToF kameram, georadaram, ka ari GNSS
RTK risinajumiem. Analizétas So tehnologiju iespéjas noteikt risu dzilumu un Skérsprofilu,
raksturot augsnes virsmas deformacijas un nodrosinat iegito datu precizu georeferencésanu.
LiteratUras analize vienlaikus rada, ka lidz Sim nav izveidojies vienots metodologiskais standarts
sadu meérijumu planosanai, izpildei un dazadu tehnologiju rezultatu salidzinasanai.

Veiktais izvértéjums liecina, ka perspektivas risu identificéSanas un uzmeérisanas metodes
ir LIDAR, GNSS un fotogrammetrija, savukart ultraskanas sensori un stereo/RGB-D kameras var
bat nozimigi ka praktiski integréjami un salidzinoSi zemu izmaksu risinajumi. GNSS RTK sistémas
ir batiskas sensoru datu georeferencésanai un dazadu meérijumu savstarpéjai salidzinasanai.

Turpmakaja projekta posma paredzéts kontrolétos apstaklos praktiski parbaudit vairakas
izvéletas tehnologijas, tostarp LiDAR, GNSS, fotogrammetrijas un ultraskanas sensoru
risinajumus. Sakotnéji kontroles meérijjumus paredzéts veikt ar tradicionalam manualam
metodém, vienlaikus izvértéjot iespéjas dalu So merijumu aizstat vai papildinat ar mobilam 3D
datu ieguves tehnologijam. legltie rezultati tiks izmantoti, lai izvélétos pieméerotako sensoru
konfiguraciju turpmakai integrésanai un testésanai uz forvardera.



